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Deutsch MD-2.BiDiB

1. Einstieg

Hinweise zu BiDiB®

Die hier beschriebenen BiDiB-Gerdte erfiillen die Anforderungen der
BiDiB-Spezifikation ~ (Stand V0.7). Die BiDiB-Spezifikation ist
veroffentlicht unter: www.bidib.org.

BiDiB® ist markenrechtlich geschiitzt. Die Urheber- und Markenrechte
an BiDiB liegen bei Wolfgang Kufer, OpenDCC.de.

Zur Erhdhung der Lesbarkeit des Textes haben wir darauf verzichtet,
bei jeder Verwendung des Begriffes BiDiB darauf zu verweisen.

Wie Ihnen diese Anleitung weiterhilft

Die Anleitung hilft Ihnen schrittweise beim sicheren und sachgerechten
Einsatz des Decoders. Bevor Sie den Decoder einbauen und in Betrieb
nehmen, lesen Sie diese Anleitung vollstandig durch, besonders die
Sicherheitshinweise und den Abschnitt tiber die Fehlermdglichkeiten. Sie
wissen dann, was Sie beachten miissen und vermeiden dadurch Fehler,
die manchmal nur mit viel Aufwand wieder zu beheben sind.

Bewahren Sie die Anleitung sorgféltig auf, damit Sie spdter bei
eventuellen Stérungen die Funktionsfahigkeit wieder herstellen kénnen.
Sollten Sie den Decoder an eine andere Person weitergeben, so geben
Sie auch die Anleitung mit.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Der Multi-Decoder MD-2.BiDiB ist fiir den Einsatz in BiDiB-gesteuerten
digitalen Modellbahnanlagen entsprechend den Bestimmungen dieser
Anleitung  vorgesehen.  Jeder andere  Gebrauch ist nicht
bestimmungsgemaB und filhrt zum Verlust des Garantieanspruchs.

Der Decoder ist nicht dafir bestimmt, von Kindern unter 14 Jahren
eingebaut zu werden.

Zum bestimmungsgemdBen Gebrauch gehdért auch das Lesen,
Verstehen und Befolgen dieser Anleitung.

Seite 4


http://www.bidib.org/

MD-2.BiDiB Deutsch

Packungsinhalt
® ein Multi-Decoder MD-2.BiDiB, je nach Ausfiihrung als
Fertig-Baustein, Artikel-Nr. 46-13126 oder
Fertig-Baustein im Gehaduse (Fertig-Gerat), Artikel-Nr. 46-13127
® ein Patchkabel , Ldnge: 0,5 m mit RJ 45-Anschliissen
= zwei Jumper (Kurzschluss-Stecker)
= eine CD (enthalt Anleitung und weitere Informationen)

Bendétigte Materialien

Fir den Anschluss des Decoders bendtigen Sie Leitungslitze.
Empfohlene Querschnitte:

= > 0,05 mm2 fiir den Anschluss von LEDs, Tastern und Schaltern;
= > 0,25 mm?2 fir alle Gbrigen Anschliisse.

Bei Einsatz von Weichen mit motorischem Antrieb bendtigen Sie pro
Weiche zusétzlich einen Adapter AMW-2 (Art.-Nr. 72-00086).
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2. Sicherheitshinweise

A Beachten Sie:

Der Decoder ist mit integrierten Schaltkreisen (ICs) bestiickt. Diese
sind empfindlich gegen elektrostatische Aufladung. Beriihren Sie daher
den Decoder nicht, bevor Sie sich "entladen" haben. Dazu reicht z.B.
ein Griff an einen Heizkdrper.

Mechanische Gefdahrdung

Abgeknipste Litzen und Drdhte kdénnen scharfe Spitzen haben. Dies
kann bei unachtsamem Zugreifen zu Hautverletzungen fiihren. Achten
Sie daher beim Zugreifen auf scharfe Spitzen.

Sichtbare Beschadigungen an Bauteilen konnen zu unkalkulierbaren
Gefdhrdungen filhren. Bauen Sie beschadigte Bauteile nicht ein,
sondern entsorgen Sie sie fachgerecht und ersetzen Sie sie durch neue.

Elektrische Gefahrdung

= Beriihren unter Spannung stehender Teile,

= Beriihren leitfahiger Teile, die im Fehlerfall unter Spannung stehen,

= Kurzschliisse und Anschluss an nicht zuldssige Spannung,

= unzulassig hohe Luftfeuchtigkeit und Bildung von Kondenswasser

kénnen zu gefahrlichen Korperstrémen und damit zu Verletzungen

fiihren. Beugen Sie dieser Gefahr vor, indem Sie die folgenden MaB-

nahmen durchfiihren:

® Fihren Sie Verdrahtungsarbeiten nur in spannungslosem Zustand
durch.

® Fihren Sie die Einbauarbeiten nur in geschlossenen, sauberen und
trockenen Raumen durch. Vermeiden Sie in Ihrer Arbeitsumgebung
Feuchtigkeit, Nasse und Spritzwasser.
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= Versorgen Sie das Gerat nur mit Kleinspannung gemaB Angabe in
den technischen Daten. Verwenden Sie dafiir ausschlieBlich gepriifte
und zugelassene Transformatoren.

= Stecken Sie die Netzstecker von Transformatoren nur in fachgerecht
installierte und abgesicherte Schukosteckdosen.

= Achten Sie beim Herstellen elektrischer Verbindungen auf aus-
reichenden Leitungsquerschnitt.

® Nach der Bildung von Kondenswasser warten Sie vor den Arbeiten
bis zu 2 Stunden Akklimatisierungzeit ab.

= Verwenden Sie bei Reparaturarbeiten ausschlieBlich Original-
Ersatzteile.

Sonstige Gefdahrdungen

Kinder kénnen aus Unachtsamkeit oder mangelndem Verantwortungs-
bewusstsein alle zuvor beschriebenen Gefahrdungen verursachen. Um
Gefahr fiir Leib und Leben zu vermeiden, diirfen Kinder unter 14 Jahren
die Gerate nicht einbauen.

In Schulen, Ausbildungseinrichtungen, Hobby- und Selbsthilfewerk-
statten ist der Zusammenbau, der Einbau und das Betreiben von Bau-
gruppen durch geschultes Personal verantwortlich zu tiberwachen.

In gewerblichen Einrichtungen sind die Unfallverhiitungsvorschriften
des Verbandes der gewerblichen Berufsgenossenschaften fiir elek-
trische Anlagen und Betriebsmittel zu beachten.

3. Funktion

Der Multi-Decoder MD-2.BiDiB ist im Sinne der BiDiB-Spezikation ein
Knoten, der an einem Interface betrieben wird. Er entspricht den in der
BiDiB-Spezifikation definierten Anforderungen an die Klasse "Accessory
Control". Hinweis: Er kann nicht von Digitalzentralen angesteuert
werden, die digitale Weichenstellbefehle an die Zubehdrdecoder senden
(z.B. im Motorola- oder DCC-Format).
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3.1. Ansteuerung von Servos und sonstigen Verbrauchern

Der MD-2.BiDiB ist ein stationdrer Decoder, mit dem bis zu 8 Servos
angesteuert werden koénnen. Zusatzlich koénnen Weichen oder
Formsignale mit Doppelspulenantrieb, Entkuppler oder sonstige
Verbraucher oder Taster zum manuellen Auslésen der Servos
angeschlossen werden.

Betriebsmodus 1:

8 fach Servodecoder
+ Weichen-und/oder
Schaltdecoder

Anschluss-Bereich 2

Anschluss-

Bereich 1

max. 4 g ;
Magnetartikel

Anschluss-
Bereich 1
max. B

Verbraucher
mit Umschaltrelais

(z.B. Lichtsignale,
Beleuchtungen)
mit Doppelspulenantrieb
(2.B. Weichen und Formsignale)
oder 8 Entkuppler
Anschlussbereich 1 8 Servos™
(Stiftleisten) (8-fach Servodecoder)

Anschlussbereich 2 4 Magnetartikel  (4-fach Multi-Decoder)

(Anreinklemmen) oder 8 sonstige Verbraucher™

(8-fach Schaltdecoder)

oder Kombination aus Weichen und
sonstigen Verbrauchern

* s. Seite 9
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Betriebsmodus 2:

8 fach Servodecoder
mit Tastern

zum manuellen Auslésen

Anschluss-Bereich 2

Anschluss- Anschluss-
Bereich 1 Bereich 1

Taster 1.8
Anschlussbereich 1 8 Servos™
(Stiftleisten) (8-fach Servodecoder)
Anschlussbereich 2 8 Taster zum Hin- und Herschalten
(Anreihklemmen) zwischen den beiden Endlagen der
Servos (auch geeignet fiir rein analogen
Betrieb)

" Servos: z.B. zur Ansteuerung von Weichen, Formsignalen, Schranken
oder Toren.

"2 Magnetartikel: Verbraucher, die tber kurze Schaltimpulse geschaltet
werden, z.B. Weichen mit Doppelspulenantrieb (mit oder ohne
Endabschaltung), Formsignale mit Doppelspulenantrieb, Entkuppler.
Hinweis: Zur Ansteuerung von motorischen Weichen ist zusatzlich ein
Adapter AMW-2 erforderlich.

“*Sonstige Verbraucher: z.B. Lichtsignale (zwischen denen umge-
schaltet wird oder Beleuchtungen (die ein- und ausgeschaltet werden).

Die Versorgungsspannung fiir die angeschlossenen Verbraucher wird
vom Multi-Decoder MD-2 bereitgestellt.
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Bewegungskurven

MD-2.BiDiB

Fiir jedes der 8 Servos wird separat eingestellt:

® Start- und Endpunkt

= Geschwindigkeit

= einfache lineare Bewegungskurve oder lineare Bewegungskurve mit
Nachwippen bei Erreichen der Endlage (getrennt einstellbar fiir die
beiden Bewegungsrichtungen)

Pasition

Lineare Bewegungskurve mit konstanter
Geschwindigkeit.

Es ist nicht moglich, den Bewegungsablauf vor
Erreichen der Endlage zu unterbrechen. Bei
Erreichen einer Endposition wird der
Bewegungsablauf automatisch angehalten.

Position

Zeit

Lineare Bewegungskurve mit Nachwippen bei
Erreichen der Endlage (typischer Bewegungs-
ablauf von Fliigelsignalen und Schranken).

Das Nachwippen wird separat fiir die beiden
Endlagen (Bewegungsrichtungen) eingestellt.
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3.2. Eigenschaften laut BiDiB-Spezifikation ("Features")

In der BiDiB-Spezifikation sind fiir Gerate der Klasse "Accessory Control"
Eigenschaften vorgegeben, die alle Knoten dieser Klasse haben miissen
("verpflichtende Features"). Sie beziehen sich vor allem auf die
Ubertragung von Befehlen und das Senden von Riickmeldungen.
Entsprechend der BiDiB-Spezifikation bestatigt der Multi-Decoder
MD-2.BiDiB den Empfang eines Stellbefehls, indem er die
voraussichtliche Stellzeit an den PC zuriickmeldet und schickt nach
Beendigung des Schaltvorgangs eine Zustandsmeldung. Treten
wahrend des Schaltvorgangs Probleme auf (z.B. Kurzschluss), sendet
der Decoder selbsttétig eine Fehlermeldung.

Zusatzlich zu den verpflichtenden Features hat der Multi-Decoder
MD-2.BiDiB folgende zusatzliche Eigenschaften ("optionale Features"):

Uberwachung und Spontanmeldung

Im Betriebsmodus 2 ("Servos + Taster") sendet der Multi-Decoder
MD-2.BiDiB eine Spontanmeldung an den PC, sobald ein Servo per
Tastendruck verstellt wird.

User Konfiguration

Im Betriebsmodus 1 ("Servos + Weichen") kann die Schaltzeit ("On-
Time") individuell fiir jedes der 4 Ausgangspaare im Anschlussbereich 2
auf eine Zeit zwischen 100 ms und 127 Sek. eingestellt werden
(Auslieferungszustand: 300 ms).

Bei Einstellung des Wertes "0" ist die Schaltzeit fiir das Ausgangspaar
nicht begrenzt. Die Ausgange kdnnen dann als Umschalter (z.B. zum
Schalten von Lichtsignalen oder Beleuchtungen) verwendet werden.

Firmware-Update

Es besteht die Moglichkeit, fiir den Multi-Decoder MD-2.BiDiB ein
Update der Firmware durchzufiihren.
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3.3. Einsatz im BiDiBus

Der Multi-Decoder MD-2.BiDiB ist im Sinne der BiDiB-Spezikation ein

Knoten, der gemeinsam mit bis zu 31 weiteren Knoten auf einer Ebene

betrieben wird. Je nach Struktur des Systems werden die Knoten einer

Ebene angeschlossen

= an ein Interface, das die Verbindung zum PC herstellt

® an einen sogenannten "Hub" (eine Busbriicke), mit dem die Struktur
um eine zusatzliche Ebene erweitert wird

Beispiel fiir einen BiDiB-gesteuerten Anlagenteil

Das Interface (ZEUS) stellt die Verbindung her zwischen der PC-
Steuerung und den Knoten auf den verschiedenen Ebenen des Systems.
In der obersten Ebene sind hier verschiedene Weichendecoder
angeordnet, die z.B. Weichen mit Doppelspulenantrieben (WD-34.BiDiB)
oder Weichen mit motorischen Antrieben (WD-34.M.BiDiB) ansteuern.
Uber den Hub (ARTEMIS) wird eine weitere Ebene mit maximal
32 Knoten eingefiigt. In dieser Ebene sind im Beispiel ein Servodecoder
(MD-2.BiDiB) und ein Schaltdecoder (SD-34.BiDiB) angeordnet.

Die Schaltbefehle fiir die Zubehordecoder und die Riickmeldungen von
den Zubehdrdecodern werden Uber die BiDiBus-Leitung tbertragen.

Im Gegensatz zu herkédmmlichen Digitalsteuerungen werden fiir diesen
BiDiB-gesteuerten Anlagenteil keine Digitalzentrale und keine Booster
benétigt.
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Interface
BiDiB-Knoten

BIDiB-Knoten

[* Bl
BIDIB-Knoten JL BiDIB-Knoten JL

Magnetartikel, 2.B. Weichen mit
Weichen und Formsignale moetorischen Antrieben
mit Doppelspulenantrieb, und/foder

Entkuppler mit Doppelspulenantrieb

BiDiB-Knoten JL BIDIB-Knoten J];

Servos Diverse Verbraucher, 2.B.
und Magnetartikel, Beleuchtungen, Lichtsignale,
Beleuchtungen, Weichen mit motorischem Antrieb
einfache Lichtsignale und Endabschaltung
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3.4. Verkabelung

Entsprechend der BiDiBus-Spezifikation sind fiir den Multi-Decoder
MD-2.BiDiB Patchkabel mit RJ 45-Anschliissen (Cat5-Kabel) als
Busleitungen vorgesehen. Diese Kabel sind einfach und schnell zu
handhaben und gewahrleisten sichere Verbindungen zum Interface und
zu weiteren Knoten. Das An- und Abstecken der Kabel wahrend des
Betriebes ist erlaubt (Hotplug).

3.5. Zuordnung im BiDiBus-System (Adressierung)

Entsprechend der BiDiB-Spezifikation erfolgt die Zuordnung des
Decoders MD-2.BiDiB in einem BiDiBus-System automatisch. Als
Grundlage fiir die automatische Zuordnung ist dem Multi-Decoder
herstellerseitig eine eindeutige (einmalige) Nummer, die Unique-ID,
einprogrammiert. Beim Einschalten des BiDiB-Systems sucht das
Interface die vorhandenen Knoten innerhalb seiner Struktur und erstellt
dabei eine Liste aus verfiigharen Knoten, ihrer Unique-ID und einer fiir
diese Sitzung giiltigen lokalen Adresse.

Wird ein neuer Knoten an den Bus angeschlossen, wird die Liste der
vorhandenen Knoten automatisch erweitert und das Interface sendet
eine entsprechende Nachricht an den PC. Mit der Steuerungs-Software
wird die Zuordnung des Decoders zu den Zubehorartikeln durchgefiihrt
und der Decoder konfiguriert.

Der Multi-Decoder MD-2.BiDiB hat entsprechend der BiDiB-Spezifikation
einen sogenannten "Identify-Taster". Nach dem Driicken des Tasters
auf der Platine wird der Decoder in der Bildschirmdarstellung der
Knoten hervorgehoben und die LED auf dem Decoder blinkt.
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3.6. Uberlast-Schutz

Wird der zulassige Strom an einem der Ausgange oder der zulassige
Gesamtstrom fiir einen der beiden Anschlussbereiche infolge eines zu
hohen Strombedarfs der angeschlossenen Verbraucher (iberschritten,
schaltet der Decoder automatisch ab. Der Decoder muss dann stromlos
geschaltet, die Uberlast beseitigt und der Decoder dann wieder
eingeschaltet werden.

A Beachten Sie:

Beim Anschluss eines Ein- oder Ausgangs an eine stromfiihrende Leitung
(z.B. an die Spannungsversorgung) treten plotzlich sehr hohe Strome auf.
Der Uberlastschutz ist in diesem Fall wirkungslos, der Decoder kann
irreparabel beschadigt werden.
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4, Technische Daten

MD-2.BiDiB

Eigenschaften gemaB BiDiB-
Spezifikation

Knoten, Klasse "Accessory Control"

Optionale Features:

= einstellbare Schaltzeit ("On-Time"):
100 ms - 127 Sek. oder 0 (= «)

® Firmware-Update

Zusatzliche Eigenschaften
(optionale Features)

Spontanmeldung bei Auslésen der
Servobewegung durch Taster

(Betriebsmodus 2)

Stand der BiDiB-Spezifikation

V0.7

Versorgungsspannung

12 — 18 V Wechselspannung oder
14 - 24 V Gleichspannung

Stromaufnahme (ohne
angeschlossene Verbraucher)

ca. 60 mA

Ausgénge Anschlussbereich 1
"Stiftleisten"

8 Servos
max. Strom / Ausgang: 1.000 mA

Ausgange Anschlussbereich 2
"Anreihklemmen"

4 Ausgangspaare, je nach
Betriebsmodus einsetzbar als
= 8 Schaltausgange oder

= 4 Weichenausgdnge

max. Strom / Ausgang:
= bis 2 Sekunden: 1.500 mA
= Dauer: 1.000 mA

Max. Gesamtstrom:

Anschlussbereich 1: 1.000 mA (Dauer)
Anschlussbereich 2: 1.000 mA

Seite 16



MD-2.BiDiB Deutsch
Schutzart IP 00

Umgebungstemperatur im 0...+60°C

Betrieb

Umgebungstemperatur -10 ... +80 °C

bei Lagerung

Zulassige relative max. 85 %

Luftfeuchtigkeit

Abmessungen der Platine /
einschl. Gehause

ca. 72 x 82 mm
ca. 100 x 90 x 35 mm

Gewicht der bestiickten
Platine / einschl. Gehaduse

ca.43g
ca.91g
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5. Den Decoder anschlieBen

MD-2.BiDiB

Stellen Sie nacheinander die Verbindungen her zu:
= Servos (Anschlussbereich 1)
= Tastern (Anschlussbereich 2, Betriebsmodus 2) oder

= Weichen, sonstigen Magnetartikeln und/oder sonstigen Verbrauchern

(Anschlussbereich 2, Betriebsmoduls 1)

= dem Interface und/oder anderen Knoten auf der selben Ebene
= der Stromversorgung

Betriebsmodus 1 Betriebsmodus 2
Anschluss- 8 Servos 8 Servos™
bereich 1 (8-fach Servodecoder) (8-fach Servodecoder)
(Stiftleisten)
Anschluss- 4 Magnetartikel " 8 Taster zum Hin- und
bereich 2 (4-fach Weichendecoder) | Herschalten zwischen den
(kll-\nrelh- oder 8 sonstige beiden Endlagen der

emmen) Verbraucher™ Servos

(8-fach Schaltdecoder) (geeignet fiir rein

oder eine Kombination analogen Betrieb)

aus Weichen und

sonstigen Verbrauchern
* 5. Seite 9

5.1. Anschluss von Servos

Der Anschlussbereich 1 ist mit Stiftleisten bestiickt, auf die Sie die
Anschlussbuchsen von maximal 8 Servos direkt aufstecken. Wenn Sie
die Anschlusskabel von Servos verlangern missen, sollten Sie 3-polige
Stift- und Buchsenleisten RM 2,54 mm (z.B. Art.-Nrn. 85-11103-10 bzw.
85-11203-10) verwenden.
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[LoN(1 10 2]

Anschluss-
Bereich 1

el )iz

D60 0e o

Deutsch

Anschluss-
Bereich 1

A B C
S1 |[Servo 1 GND (-) VCC (+) Signal JL
S2 | Servo 2 GND (-) VCC (+) Signal JL
S8 |[Servo 8 GND (-) VCC (+) Signal JL

A Beachten Sie: Der maximal zuldssige Gesamtstrom fiir
Anschlussbereich 1 sowie der maximale Strom pro Servo-Anschluss
betragt 1.000 mA (s. Abschnitt 5. "Technische Daten"). Bei einem zu
hohen Strombedarf der angeschlossenen Verbraucher schaltet der
Decoder automatisch ab.

INFO: Servo-Anschliisse

Anschluss Kurz- Kenn- Kabelfarbe
bezeichnung zeichen (Abweichungen méglich)

Spannungs- "GND" - schwarz oder braun

versorgung e + rot

Impuls (Signal) "PW" JL weil3 oder orange
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5.2. Anschluss von Tastern (— Betriebsmodus 2)

Der Anschlussbereich 2 ist mit Anreihklemmen bestiickt, in die Sie die
Anschlusskabel der Taster einstecken und festschrauben.

(101 1)017)

Bereich 2

Taster fiir Servo 5

Taster fiir Servo 6

Taster fiir Servo 7

Taster fiir Servo 8

10 | 11 | Taster fiir Servo 1

12 | 11 | Taster fiir Servo 2

13 | 14| Taster fiir Servo 3

15 | 14 | Taster fiir Servo 4

A Beachten Sie: Die Taster diirfen ausschlieBlich an den Decoder
angeschlossen werden. Eine Verbindung zwischen einem Taster und
der (brigen Anlage hat einen Kurzschluss zur Folge, der die
angeschlossenen Komponenten irreparabel beschadigen kann.
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Deutsch

5.3. Anschluss von Verbrauchern (— Betriebsmodus 1)

Der Anschlussbereich 2 ist mit Anreihklemmen bestiickt, in die Sie die
Anschlusskabel der Weichen, sonstiger Magnetartikel oder sonstiger
Verbraucher einstecken und festschrauben. Sie kdnnen an jedes der
vier Ausgangspaare wahlweise einen Magnetartikel oder zwei andere
Verbraucher anschlieBen. Eine gemischte Nutzung als Weichen- und

Schaltdecoder ist maoglich.

(10K 1)1 7]

LED

Identify

Ausgangs- | Magnetartikel / Weiche 1
paar 1 oder Schaltkontakt 1

Weiche 1 "Abzweig"
(1r)

(W1) Riickleiter fiir W(eiche) 1

Magnetartikel / Weiche 1
oder Schaltkontakt 2

Weiche 1
"geradeaus" (1g)

Ausgangs- | Magnetartikel / Weiche 3
paar 3 oder Schaltkontakt 5

Weiche 3 "Abzweig"
(3

(W3) Riickleiter fiir W(eiche) 3

Magnetartikel / Weiche 3
oder Schaltkontakt 6

Weiche 3
"geradeaus" (39)
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10 | Ausgangs- | Magnetartikel / Weiche 2 | Weiche 2 "Abzweig"
paar 2 oder Schaltkontakt 3 (2r)

W2
11 (W2) Rickleiter fir W(eiche) 2
12 Magnetartikel / Weiche 2 | Weiche 2
oder Schaltkontakt 4 "geradeaus" (2g)
13 | Ausgangs- | Magnetartikel / Weiche 4 | Weiche 4 "Abzweig"
paar 4 oder Schaltkontakt 7 (4r)
(W4)
14 Rickleiter fiir W(eiche) 4
15 Magnetartikel / Weiche 4 | Weiche 4
oder Schaltkontakt 8 "geradeaus" (4g)

A Beachten Sie: Der maximal zuldssige Gesamtstrom fiir
Anschlussbereich 2 sowie der maximale Dauerstrom pro Ausgang
betragt 1.000 mA (s. Abschnitt 5. "Technische Daten"). Bei einem zu
hohen Strombedarf der angeschlossenen Verbraucher schaltet der
Decoder automatisch ab.

A Beachten Sie: SchlieBen Sie die Ein- und Ausgange nicht
versehentlich an eine stromfiihrende Leitung an! Die dabei pl6tzlich
auftretende extreme Uberlast wiirde den Decoder irreparabel
beschadigen.
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5.4. Stromversorgung

Fir die Stromversorgung des Decoders und der angeschlossenen Ver-
braucher (Servos, Weichen, etc.) benétigen Sie einen Wechselspannungs-
Trafo (12-18 V ~) oder ein Gleichspannungs-Netzteil (14-24 V =).

A Beachten Sie: Sie kdnnen einen Trafo oder ein Netzteil zur
Versorgung mehrerer BiDiB-Knoten verwenden. SchlieBen Sie jedoch keine
Digital-Komponenten an den Trafo oder das Netzteil an, die in einer
herkdmmlichen Digitalsteuerung (mit Digitalzentrale) integriert sind.

(1001 (1] 1) )5}

0000600000

Die Polaritat ist beim Anschluss eines Knotens an die Stromversorgung
nicht von Bedeutung.

Werden mehrere gleichartig aufgebaute Decoder (z.B. WD-34.(M.)BIDiB,
SD-34.BiDiB oder MD-2.BiDiB) an einen Trafo angeschlossen, sollte die
Zuordnung zu Masse / Plus des Trafos bzw. Plus / Minus des Netzteils
bei allen Decodern gleich sein.

A Beachten Sie: Schalten Sie, wéahrend Sie den Decoder
anschlieBen, die Stromversorgung aus.

A Beachten Sie: Wenn ein Bauteil hei wird, trennen Sie sofort
den Decoder von der Versorgungsspannung. Kurzschlussgefahr!
Kontrollieren Sie den Aufbau.
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5.5. Anschlussbeispiele

Anschluss einer Weiche mit Doppelspulenantrieb

Anschluss einer Weiche
an die Klemmen
4 bis 6 ("Weiche 4")

(10)(1 1)(12)

2BYLRR

Anschluss eines Entkupplers

Anschluss von
zwei Entkupplern an die

00® 0 Klemmen 4 bis 6

®0

Entkuppler 1 Entkuppler 2
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5.6. Anschluss an den BiDiBus

Die beiden RJ 45-Anschlussbuchsen sind parallel geschaltet und kénnen
daher wahlweise fiir den Anschluss an das BiDiB-Interface und/oder
andere BiDiB-Knoten auf der selben Ebene verwendet werden.

Ist der Multi-Decoder MD-2.BiDiB der letzte Knoten einer Ebene,
miussen Sie die beiden 2-poligen Stiftleisten neben den RJ45-Buchsen
Uberbriicken. Das geht am einfachsten durch Aufstecken der
mitgelieferten Kurzschluss-Stecker (Jumper).
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6. Einstellungen

Beim Einschalten des BiDiB-Systems werden alle Knoten an einem
Interface automatisch erkannt. Sofern die Steuerungs-Software dieses
unterstlitzt, werden neue Knoten, die noch nicht konfiguriert wurden,
beim Einschalten angezeigt und kénnen dann direkt konfiguriert werden.

6.1. Identify-Taster

Um einen Multi-Decoder MD-2.BiDiB in der Bildschirm-Darstellung der
Steuerungs-Software identifizieren zu kénnen, driicken Sie den Identify-
Taster auf der Platine. Der zugehdrige BiDiB-Knoten wird dann auf dem
Bildschirm hervorgehoben und die LED auf dem Decoder blinkt.

©O®

6.2. Firmware-Update

Mit den Programmen BiDiB-Wizard und BiDiB-Monitor (beide als
kostenloser Download verfiigbar) kdnnen Sie ein Firmware-Update
ausfiihren und den Decoder konfigurieren. Ob andere Programme
ebenfalls diese Mdglichkeiten bieten, entnehmen Sie bitte der
Beschreibung des jeweiligen Programms.

Firmware-Update
Die aktuelle Firmware steht kostenlos als Download bereit unter:
http://tams-online.de/download/firmware
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Deutsch

6.3. Einstellméglichkeiten und Defaultwerte

cv Bedeutung Defaultwert
Betriebsmodus |Betriebsmodus 1 Betriebsmodus 1
(CV 39) ("Servos + Weichen")

Betriebsmodus 2
(" Servos + Taster")

Anschlussbereich 1

cv Bedeutung Defaultwert
Servoan- Servosignale werden Signale werden fiir alle
steuerung in abgeschaltet oder weiter 8 Servos abge-
Ruheposition  |gesendet schaltet, sobald sie in
(CV 65) (Einstellung individuell fiir jedes Servo) |Ruheposition sind.
Servo- linker / rechter Anschlag,
Einstellungen  |Servo-Geschwindigkeit
(CV 40...63) (Einstellung individuell fiir jedes Servo)
Nachlaufzeit 0 bis 25,2's 500 ms
der Servos (Einstellung gemeinsam fiir alle Servos)
(Cv67)
Nachwippen speziell fiir Formsignale und  |nein
(Cv 68/CV 69) |Schranken: ja/nein
(Einstellung individuell fiir jedes Servo
und jede Richtung)
Geschwindigkeit |(Einstellung individuell fiir jedes Servo,
Nachwippen gemeinsam fiir beide Richtungen)
(Cv 70...77)
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Anschlussbereich 2 (Betriebsmodus 1)

MD-2.BiDiB

cv Bedeutung Defaultwert
On-Time 0..255s fur alle 4 Ausgangspaare:
(CVv 31...38) (Einstellung individuell fiir jedes |0,3 S

Ausgangspaar)

Hinweis: Durch Einstellung des Wertes 0 fiir die On-Time wird die
Nutzung des Ausgangs als Umschalter (Schaltdecoder) ermdglicht.

6.4. Konfigurationsvariablen

Auswahl des Betriebsmodus

CV-Name |CV- |Eingabewert |Betriebsmodus Nr. Wert der
Nr. |(Defaultwert) Ccv
Betriebs- (39 |0, 1 (0) 1 ("Servos + Weichen") 0
modus 2 ("Servos + Taster") 1
Einstellungen fiir Anschlussbereich 1 (Servos)
CV-Name CV- |Eingabewert |(Signal wird weiter|  wird ab-
Nr. |(Defaultwert) |flr gesendet | geschaltet
* %k
Servo- 65 10,1,2, 3,4, 5,|Servo 1 0 1
ansteuerung in 6, .... 255 Servo 2 0 2
Ruheposition 255
P (255) Servo 3 0 4
* Die Servosteuersignale werden fortlaufend Servo 4 0 8
gesendet. Der Decoder steuert auch dann den
Servo, wenn er in Ruheposition ist. Beachten Sie: | S€rvVo 5 0 16
Bei dieser Einstellung kdnnen knurrende Servo 6 0 32
Gerdusche auftreten.
** Die Servosteuersignale werden abgeschaltet, Servo 7 0 64
sobald der Servo in Ruheposition ist. Der Servo  (Seryo 8 0 128
halt die Position mit der eigenen Rastung.
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CV-Name CV- |Eingabewert Erlduterungen und Hinweise
Nr. |(Defaultwert)
Einstellungen (40 |0...255 (100) LA = Linker Anschlag
fur jeder Schritt = 100 ps (0,1 ms)
Servo 1 41 |0...255 (150)  |RA = Rechter Anschlag
jeder Schritt = 100 ps (0,1 ms)
42 |0...255 (10) GS = Geschwindigkeit
68*(0,1,2,3 (0) Nachwippen / Richtung
0 = kein Nachwippen
1 = Nachwippen links
2 = Nachwippen rechts
3 = Nachwippen beidseitig
70 |0...255 (40) Nachwippen / Geschwindigkeit
(fur beide Richtungen)
Jeder Schritt verandert die Geschwindigkeit
des Nachwippens um 100 ps (0,1 ms).
Einstellungen |43 |0...255 (100) LA = Linker Anschlag
fsur , 44 10..255(150)  |RA = Rechter Anschlag
ervo
v 45 |0...255 (10) GS = Geschwindigkeit
68*0,4,8,12 (0) Nachwippen / Richtung

0 = kein Nachwippen

4 = Nachwippen links

8 = Nachwippen rechts

12 = Nachwippen beidseitig

71

0...255 (40)

Nachwippen / Geschwindigkeit
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CV-Name CV- |Eingabewert Erlduterungen und Hinweise
Nr. |(Defaultwert)
Einstellungen (46 |0.255 (100) LA = Linker Anschlag
fsur 5 47 10..255 (150)  |RA = Rechter Anschlag
ervo
48 |0...255 (10) GS = Geschwindigkeit
68%*(0,16,32,48 (0)  |Nachwippen / Richtung
0 = kein Nachwippen
16 = Nachwippen links
32 = Nachwippen rrechts
48 = Nachwippen beidseitig
72 |0...255 (40) Nachwippen / Geschwindigkeit
Einstellungen (49 |0...255 (100) LA = Linker Anschlag
fsur ,  [90[0..255(150) |RA = Rechter Anschiag
ervo
v 51 |0..255(10) _|GS = Geschwindigkeit
68*10,64,128,192 (0) |Nachwippen / Richtung
0 = kein Nachwippen
64 = Nachwippen links
128 = Nachwippen rechts
192 = Nachwippen beidseitig
73 |0...255 (40) Nachwippen / Geschwindigkeit
Einstellungen |52 |0...255 (100) LA = Linker Anschlag
fsur s 53 [0...255 (150) RA = Rechter Anschlag
ervo
54 |0...255 (10) GS = Geschwindigkeit
69*(0,1,2,3 (0) Nachwippen / Richtung
0 = kein Nachwippen
1 = Nachwippen links
2 = Nachwippen rechts
3 = Nachwippen beidseitig
74 |0...255 (40) Nachwippen / Geschwindigkeit
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CV-Name CV- |Eingabewert Erlduterungen und Hinweise
Nr. |(Defaultwert)
Einstellungen |55 |0.255 (100) LA = Linker Anschlag
far 56 |0...255 (150) RA = Rechter Anschlag
Servo 6 57 |0..255 (10)  |GS = Geschwindigkeit
69%*(0,4,8,12 (0) Nachwippen / Richtung

0 = kein Nachwippen

4 = Nachwippen links

8 = Nachwippen rechts

12 = Nachwippen beidseitig

Einstellungen
fur
Servo 7

75 0...255 (40) Nachwippen / Geschwindigkeit
58 10.255 (100) LA = Linker Anschlag

59 10...255 (150) RA = Rechter Anschlag

60 |0...255 (10) GS = Geschwindigkeit
69%*0,16,32,48 (0)  |Nachwippen / Richtung

0 = kein Nachwippen

16 = Nachwippen links

32 = Nachwippen rechts
48 = Nachwippen beidseitig

76 |0...255 (40) Nachwippen / Geschwindigkeit
Einstellungen |61 |0.255 (100) LA = Linker Anschlag
far 62 |0..255 (150)  |RA = Rechter Anschlag
Servo8 63 10..255(10)  |GS = Geschwindigkeit
69*(0,64,128,192 (0) [NW-R = Nachwippen Richtung

0 = kein Nachwippen

64 = Nachwippen links

128 = Nachwippen rechts
192 = Nachwippen beidseitig

77

0...255 (40)

Nachwippen / Geschwindigkeit

*Hinweis zu CV 68 und 69: Die Einstellwerte fiir Servos 1 bis 4 bzw. 5
bis 8 miissen in CV 68 bzw. 69 addiert werden.
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CV-Name |CV- |[Eingabewert |Erlauterungen und Hinweise

Nr. |(Defaultwert)
Servo- 67 0...255(5) jeder Schritt = 100 ms (0,1 s)
Nachlaufzeit

eingestellten Anschlags unterbrochen wird.

Durch die Einstellung einer Servo-Nachlaufzeit wird verhindert, dass das Servosignal
unmittelbar nach Ablauf der vom Decoder errechneten Stellzeit ausgeschaltet wird und
dadurch die Servo-Bewegung z.B. bei einem unplanméBig langsamen Lauf vor Erreichen des

Einstellungen fiir Anschlussbereich 2 (Betriebsmodus 1)

CV-Name CV- |Eingabewert

Nr. |(Defaultwert)

Erldauterungen und Hinweise

On-Time der Ausgange

Definiert, wie lange der
Schaltimpuls anliegt / der Ausgang
eingeschaltet bleibt.

eingestellte On-Time gréBer als
Weichen durchbrennen.

Weiche 1r |31 |Verwendung |Eingeschaltet bis zum ndchsten
Weiche 1g |32 als Schalt- Schaltimpuls an die selbe

- decoder: Weichenadresse 0
Weiche 2r |33 0
Weiche 2g |34 Verwendung 100 Millisekunden (ms)
Weiche 3r |35 |als Weichen- |200 Millisekunden (ms)
Weiche 3g |36 |decoder: 300 Millisekunden (ms)
Weiche 4r |37 |22 [
Weiche 49 |38 | 25,5 Sekunden (s) 255
A Beachten Sie: Wenn Sie Weichen anschlieBen, muss die

0 sein! Andernfalls kénnen die
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7. Checkliste zur Fehlersuche

= Bauteile werden heiB und / oder fangen an zu qualmen.

I A Trennen Sie sofort die Verbindung zur Versorgungsspannung!

Mdgliche Ursache: Ein oder mehrere Anschliisse sind falsch an-
geschlossen. > Uberpriifen Sie die Anschliisse. Wenn die Ein- oder
Ausgange des Decoders mit einer stromfiihrenden Leitung (z.B. der
Spannungsversorgung) verbunden waren, ist der Decoder
wahrscheinlich irreparabel beschadigt.

= Der Decoder wird von der Steuerungs-Software nicht angezeigt (der
Knoten wird nicht erkannt).
Mdgliche Ursache: Das oder die Patchkabel sind nicht richtig in die
Anschlussbuchsen gesteckt oder defekt. > Uberpriifen Sie das
oder die Kabel und den oder die Anschliisse.
Mégliche Ursache: Das Interface ist nicht richtig angeschlossen oder
defekt. > Uberpriifen Sie das Interface und die Anschliisse. Priifen Sie,
ob andere Knoten an diesem Interface ebenfalls nicht angezeigt werden.

= Angeschlossene Verbraucher reagieren nicht auf Schaltbefehle.
Mdgliche Ursache: Der Anschluss des Decoders an den BiDiBus
und/oder die Stromversorgung ist unterbrochen. > Uberpriifen Sie
die Anschlisse.
Mdgliche Ursache: Der Anschluss des Decoders an den Verbraucher
ist unterbrochen. - Uberpriifen Sie die Anschliisse.
Mdgliche Ursache: Der angeschlossene Verbraucher ist defekt.
> Uberpriifen Sie den Verbraucher.

= Angeschlossene Verbraucher reagieren nicht wie erwartet auf
Schaltbefehle / reagieren nicht auf das Schalten der Taster.
Mdgliche Ursache: Es ist ein anderer Betriebsmodus eingestellt als
angenommen. - Uberpriifen Sie den Betriebsmodus.
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= Der Decoder schaltet beim Ansteuern von angeschlossenen
Vebrauchern ab.
Mdgliche Ursache: Der Stromverbrauch der Verbraucher iibersteigt
die zuldssigen Werte. > Prifen Sie den Strom der angeschlossenen
Verbraucher. Verwenden Sie ggf. eine externe Spannungsversorgung
fur Servos oder schalten Sie Verbraucher {iber Relais.

= Der Decoder schaltet angeschlossene Vebraucher einige Zeit nach
dem Senden eines Schaltbefehls ab.
Mdgliche Ursache: Fir den Ausgang ist fiir die On-Time ein Wert
groBer als "0" eingestellt (CV 31-38) - Priifen Sie die Einstellung
und andern Sie sie.

® Der Decoder schaltet den Strom fiir eine angeschlossene Weiche
nicht ab.
Mdgliche Ursache: Fiir den Ausgang ist fiir die On-Time der Wert "0"
eingestellt (CV 31-38) > Prifen Sie die Einstellung und andern Sie
sie. Beachten Sie: Es ist mdoglich, dass die Weichenspule dabei
durchgebrannt ist.

Seite 34



MD-2.BiDiB Deutsch

Technische Hotline

Bei Riickfragen zum Einsatz des Decoders hilft Ihnen unsere Technische
Hotline (Telefonnummer und Mailadresse s. letzte Seite).

Reparaturen

Einen defekten Decoder kdnnen Sie uns zur Reparatur einschicken (Adresse
s. letzte Seite). Im Garantiefall ist die Reparatur fiir Sie kostenlos. Bei
Schaden, die nicht unter die Garantie fallen, berechnen wir fiir die
Reparatur maximal 50 % des aktuellen Verkaufspreises laut unserer
giiltigen Preisliste. Wir behalten uns vor, die Reparatur eines Gerdtes
abzulehnen, wenn diese technisch nicht mdglich oder unwirtschaftlich ist.
Bitte schicken Sie uns Reparatureinsendungen nicht unfrei zu. Im
Garantiefall ersetzen wir Ihnen die regelmaBigen Versandkosten. Bei
Reparaturen, die nicht unter die Garantie fallen, tragen Sie die Kosten
fiir Hin- und Riicksendung.
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8. Garantieerklarung

Fiir dieses Produkt gewahren wir freiwillig 2 Jahre Garantie ab Kauf-
datum des Erstkunden, minimal jedoch 3 Jahre nach Ende der Serien-
herstellung des Produktes. Erstkunde ist der Verbraucher, der als erstes
das Produkt erworben hat von uns, einem Handler oder einer anderen
natirlichen oder juristischen Person, die das Produkt im Rahmen ihrer
selbstdndigen beruflichen Tatigkeit wieder verkauft oder einbaut. Die
Garantie besteht neben den gesetzlichen Gewahrleistungsanspriichen,
die dem Verbraucher gegeniiber dem Verkaufer zustehen.

Der Umfang der Garantie umfasst die kostenlose Behebung der Mangel,
die nachweisbar auf von uns verarbeitetes, nicht einwandfreies Material
oder auf Fabrikationsfehler zurlickzufihren sind. Bei Bausdtzen
Ubernehmen wir die Gewahr fiir die Vollstandigkeit und einwandfreie
Beschaffenheit der Bauteile, sowie eine den Kennwerten entsprechende
Funktion der Bauelemente in uneingebautem Zustand. Wir garantieren
die Einhaltung der technischen Daten bei entsprechend der Anleitung
durchgefiihrtem Aufbau des Bausatzes und Einbau der fertigen
Schaltung sowie vorgeschriebener Inbetriebnahme und Betriebsweise.
Wir behalten uns eine Reparatur, Nachbesserung, Ersatzlieferung oder
Rickerstattung des Kaufpreises vor. Weitergehende Anspriiche sind aus-
geschlossen. Anspriiche auf Ersatz von Folgeschaden oder aus Produkt-
haftung bestehen nur nach MaBgabe der gesetzlichen Vorschriften.
Voraussetzung fiir die Wirksamkeit dieser Garantie ist die Einhaltung
der Bedienungsanleitung. Der Garantieanspruch erlischt dariiberhinaus
in folgenden Fallen:
= bei eigenmdchtiger Abénderung der Schaltung,
= bei Reparaturversuchen am Fertig-Baustein oder Fertig-Gerat,
® bei Schaden durch Eingriffe fremder Personen,
= bei Fehlbedienung oder Schaden durch fahrldssige Behandlung oder
Missbrauch.
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9. EG-Konformitatserklarung

c Dieses Produkt erflllt die Forderungen der nachfolgend
genannten EU-Richtlinien und tragt hierfir die CE-
Kennzeichnung.

2004/108/EG ber elektromagnetische Vertraglichkeit. Zu Grunde
liegende Normen: EN 55014-1 und EN 61000-6-3. Um die
elektromagnetische Vertraglichkeit beim Betrieb aufrecht zu erhalten,
beachten Sie die folgende MaBnahmen:

= SchlieBen Sie den Versorgungstransformator nur an eine fachgerecht
installierte und abgesicherte Schukosteckdose an.

= Nehmen Sie keine Veranderungen an den Original-Bauteilen vor und
befolgen Sie die Hinweise, Anschluss- und Bestiickungsplane in
dieser Anleitung genau.

= Verwenden Sie bei Reparaturarbeiten nur Original-Ersatzteile.

2011/65/EG zur Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten (RoHS). Zu Grunde liegende
Norm: EN 50581.

10. Erklarungen zur WEEE-Richtlinie

Dieses Produkt erfiillt die Forderungen der EU-Richtlinie
2012/19/EG (iber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE).
|

Entsorgen Sie diese Produkt nicht tber den (unsortierten) Hausmiill,
sondern fiihren Sie es der Wiederverwertung zu.
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Aktuelle Informationen und Tipps:

http://www.tams-online.de

Garantie und Service:

Tams Elektronik GmbH

Fuhrberger StraBe 4

DE-30625 Hannover

fon: +49 (0)511 / 55 60 60

fax: +49 (0)511 / 55 61 61

e-mail: modellbahn@tams-online.de


http://www.tams-online.de/
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